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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus S+S REGELTECHNIK

(@ Bedienungs- und Montageanleitung

Iiiéiia
Kanal-Hutschiene-Luftstromfthler bzw. Messumformer - =~
fir Stromungsgeschwindigkeit und Volumenstrom, R
elektronisch, externe Stromungssonde inkl. Montageflansch,
kalibrierfahig, mit Modbus-Anschluss | |

Operating Instructions, Mounting & Installation

Duct top-hat rail air flow sensor or measuring transducer
for flow velocity and volume flow,

electronic, external flow probe incl. mounting flange,
calibratable, with Modbus connection

@ Notice d’instruction

Capteur de débit d’air sur profilés chapeau pour montage en gaine
resp. convertisseur de mesure pour mesurer la vitesse d'écoulement
et le débit volumique, électronique, sonde de débit externe y compris
bride de montage, étalonnable, avec raccordement Modbus
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus

MaBzeichnung KHSSFV-Modbus
Dimensional drawing
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(@ RHEASGARD® KHSSFV-Modbus Rev. Data-V12

Elektronischer Kanal-Hutschienen-Luftstromfiinler RHEASGARD® KHSSFV -Modbus mit Modbus-Anschluss, Gehause zum Einbau in Verteilungen
oder Schaltschranken mit 35 mm-Trageschiene, externe Strémungssonde inkl. Montageflansch, zur Ermittlung der Strémungsgeschwindigkeit
(0,1...20m/s). Uber den Modbus kénnen folgende KenngriBen abgefragt werden: Stromungsgeschwindigkeit und Volumenstrom (errechnet).

Der Strémungsfihler ist geeignet zur Uberwachung oder Steuerung von Luftstromungen in Kanalen, an Ventilatoren, Stellklappen, zum strémungs-
abhangigen Uberwachen von Befeuchtern und elektrischen Heizregistern gemaB DIN 57100 Teil 420 oder zum Einsatz in Verbindung mit DDC-Anlagen.

Innovativer Modbusfthler mit galvanisch getrennter RS485-Modbus-Schnittstelle, zuschaltbarem Busabschlusswiderstand, DIP-Schalter zur Ein-
stellung der Busparameter und Busadresse im stromlosen Zustand, LEDs zur Telegrammstatusanzeige. Der Fihler ist werkseitig kalibriert.

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung: 24V AC/DC (+=10%)
Stromaufnahme: ca. 4VA
Datenpunkte: Strémungsgeschwindigkeit [m/s],
Volumenstrom [m?3/h]
LUFTSTROM
Sensor: kalorimetrisch, temperaturkompensiert, Fihlerbruchsicherung

Messbereich:

0,1...20m/s

Genauigkeit:

0,5m/s + 3% MW

Langzeitstabilitat:

+0,5% EW pro Jahr

Reproduzierbarkeit +1,0% EW
Einlaufzeit: < 2 min
Ansprechzeit: <5s

Anlaufuberbrickung:

20m/s fur 60s
(nach Anlegen der Versorgungsspannung)

ALLGEMEIN

Kommunikation:

Modbus (RTU-Kabel)

Busschnittstelle

RS485, galvanisch getrennt

Baudrate: 9600, 19200, 38400 Baud
Busprotokoll: Modbus (RTU-Mode), Adressbereich 0...247 einstellbar
Signalfilterung: 0...30 Werte
LED-Betriebsanzeige: LED griin [ok]
fehlerfreies Protokoll empfangen
LED rot [err.]

fehlerhaftes Protokoll oder Checksumme

Geh&use: Werkstoff PC / ABS (UL94-V0), Farbe hellgrau,
Breite 36 mm (2TE) fir 35 mm-Trageschiene, ca. 90 x 36 x 58 mm (HxBxT)
Sonde/Sensor: Werkstoff Polyamid (PAB), Farbe weiB (Sensorhalter blau), verdrehsicher,
P 12 mm, EL = ca. 20 - 155 mm, v, = 20 m/s (Luft)
Sensorkabel: PVC LiYY, 3-adrig, KL = ca. 24 m
elektrischer Anschluss: 0,14 - 2,5mm?, iiber Schraubklemme
Prozessanschluss: mittels Montageflansch inkl. Dichtung (im Lieferumfang enthalten)
Umgebungstemperatur: Lagerung -20...+50°C; Betrieb 0..+50°C
Mediumstemperatur: 0..+70°C
zulgssige Luftfeuchte: <989%RH, nicht kondensierende, schadstofffreie Luft
Schutzklasse: Il (nach EN 60730)
Schutzart: IP 30 (nach EN 80529) Gehéause
IP 20 (nach EN 60529) Sonde
Normen: CE-Konformitat nach EMV-Richtlinie 2014 /30 /EU
Typ/WG01 Messbereiche Ausgang Art.-Nr.
Strémungs-
geschwindigkeit Volumenstrom
KHSSFV-Modbus 01..20m/s 0...200.000m%h Modbus 1701-5216-0302-000
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©) Montage und Inbetriebnahme

Anschlussbild KHSSFV-Modbus FUNKTION
Die mitgelieferte Sonde mit dem elektronischen Sensor wird Uber ein Anschlusskabel
(KL = ca. 2,4 m) fest mit den Hutschienen-Gehé&use verbunden (siehe auch Anschlussbild).
nield Der Messumformer erfasst die Luftgeschwindigkeit (0,1...20 m/s) am Sensor,
shie

Aus diesen Messdaten wird intern der Volumenstrom berechnet.
Beide KenngrdBen kénnen von der GLT Uber den Modbus abgefragt werden.

+UBGND A B | free

1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 Die integrierte Anlaufiiberbriickung gew&hrt ein problemloses Anlaufen (z.B. des Lifters)
und vermeidet somit ungewollte Stérmeldungen (GLT).

ON DIPA ANLAUFUBERBRUCKUNG
E g g E E E ,9 g Es gibt Anwendungsfélle, bei welchen Liftermotoren und Messgerate ab- und wieder zugeschaltet
werden. Beim Zuschalten benétigen die Lufter einige Sekunden zum Aufbau einer Strémung
ON DIPB Wahrend dieser Anlaufzeit konnte die GLT auf Storung schalten (fehlende Strémung).
Pl Aus diesem Grund ist eine Anlaufiiberbrickung von 60s fest einprogrammiert
123456 Nach Zuschalten der Versorgungsspannung wird wéhrend dieser Anlaufzeit eine Stromung
von 20m/s ausgegeben. Nach Ablauf der Anlaufzeit wechselt das Gerat in den normalen
Messmodus.
& ok
X err.
GND IN UB free free free
black green red
Gehause Sonde
[ Sensor | (T 11T 1)
3 —
KHESFV-Modbus
Hinweis:
Zum Einstellen der innenliegenden
DIP-Schalter ist der Gehausedeckel [ I
abzunehmen.
o 5
Do —..-.:?‘.
Hutschienengehause .
L}
28000/
lr—j'

000000 -

5\[ 000000

Zum Offnen des Geh&uses einen
Schraubendreher (2,0 in die Nut mittig
ansetzen, nach unten driicken

Den Deckel nach vorne ziehen und halten.




©) Montage und Inbetriebnahme

Hinweise zur Montage

Der Einbau hat unter Beriicksichtigung der einschlagigen, fiir den Messort giiltigen Vorschriften und Standards

(wie z. B. SchweiBvorschriften usw.) zu erfolgen. Insbesondere sind zu bertcksichtigen:

— VDE / VDI Technische Temperaturmessungen, Richtlinie, Messanordnungen fir Temperaturmessungen

- die EMV-Richtlinien, diese sind einzuhalten

— eine Parallelverlegung mit stromfiihrenden Leitungen ist unbedingt zu vermeiden

— es wird empfohlen abgeschirmte Leitungen zu verwenden, dabei ist der Schirm einseitig an der DDC/ SPS aufzulegen
— die Leitungslange zwischen Fuhler und GLT sollte nicht mehr als 100 m betragen

— eine Verpolung der Anschliisse kann zu Beschadigungen am Gerat und/oder anderen Geraten am Leitungsstrang fithren

Der Einbau hat unter Beachtung der Ubereinstimmung der vorliegenden technischen Parameter des Messgerats
mit den realen Einsatzbedingungen zu erfolgen, insbesondere:

— Messbereich

— zulassiger maximaler Druck, Stromungsgeschwindigkeit

— Schutzart und Schutzklasse

— Einbaulénge, RohrmaBe

— Schwingungen, Vibrationen, StoBe sind zu vermeiden (< 0,5 g)

— Nur fur nicht kondensierende, schadstofffrei Luft ohne Uber- oder Unterdruck geeignet!
— Verunreinigungen nur mit Luft entfernen!

— Minimale Einlaufstrecke von 5xd vor und Auslaufstrecke von 3xd beachten!

— Einbaulage ist richtungsabhéngig, Markierung beachten!

Achtung!
Beriicksichtigen Sie in jedem Fall die mechanischen und thermischen Belastungsgrenzen der Schutzrohre
nach DIN 43763 bzw. nach speziellen S+S-Standards!

Einbauschema

KHSSFV-Modbus

Montagehinweis:
Sensor arbeitet unidirektional.
Markierungen zur Strémungsrichtung beachten!




(@ RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Konfiguration

BUSADRESSE
Busadresse MODBUS
(binarcodiert, Wertigkeit 1 bis 247 einstellbar) DIP-Schalter [A]
DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1 DDBBBBBH
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 12345678
Beispiel zeigt 128+ 64+ 1 = 193 als Modbus-Adresse.

Die Gerateadresse im Bereich von 1 bis 247 (Binarformat) wird tber den DIP-Schalter [A] eingestellt.
Schalterstellung Pos. 1 bis 8 — siehe Tabelle auf Rickseite!

Die Adresse O ist fur Broadcast-Meldungen reserviert, die Adressen groBer 247 durfen nicht belegt werden
und werden vom Geréat ignoriert. Die DIP-Schalter sind bindrcodiert mit folgender Wertigkeit:

DIP1 = DIP 1 =0ON
DIP2= . DIP2=0N
DIP 3 = DIP 3 = OFF
DIP 4 = DIP 4 = OFF
DIP5 = DIP 5 = OFF
DIPB = ... DIP B = OFF
DIP7 = ... DIP 7 = OFF
DIP 8 = . DIP 8 =0ON folgt die Modbus-Adresse 128 + 64 + 1 = 193
BUSPARAMETER
Baudrate DIP | DIP MODBUS
(einstellbar) 1 2 DIP-Schalter [B]
9600 Baud ON | OFF DIPB
19200 Baud ON | ON uummmm
38400 Baud OFF | ON 123456
reserviert OFF | OFF
Parity DIP Parity-Sicherung DIP 8N1-Modus DIP Busabschluss DIP
(einstellbar) 3 (ein/aus) 4 (ein/aus) 5 (ein/aus) 6
EVEN aktiv .
(gerade) ON (1 Stoppbit) ON aktiv ON aktiv ON
(a]s]s} inaktiv (keine Paritat) ) ) )
(ungerade) OFF (2 Stoppbits) OFF inaktiv (Default) OFF inaktiv OFF

DIAGNOSE

KOMMUNIKATIONSANZEIGE

Die Kommunikation wird tber 2 LED-Anzeigen signalisiert. Fehlerfrei empfangene Telgramme werden unabhéngig von
der Gerateadresse durch Aufleuchten der grinen Anzeige signalisiert. Fehlerhafte Telegramme oder ausgeloste Modbus
Exception-Telegramme werden durch das Aufleuchten der roten Anzeige dargestellt.

Fehlerdiagnosefunktion integriert

Der Busabschluss wird iiber Pos.6 des DIP-Schalters [B] aktiviert.
Einstellbar ist aktiv (Busabschlusswiderstand von 120 Ohm) oder inaktiv (ohne Busabschluss)

Die Baudrate (Ubertragungsgeschwindigkeit) wird tiber Pos. 1 und 2 des DIP-Schalters [B] eingestellt.
Einstellbar sind 8600 Baud, 19200 Baud oder 38400 Baud - siehe Tabelle!

Die Parity wird tiber Pos. 3 des DIP-Schalters [B] eingestellt.
Einstellbar sind EVEN (gerade) oder ODD (ungerade) — siehe Tabelle!

Die Parity-Sicherung wird tber Pos. 4 des DIP-Schalters [B] aktiviert.
Einstellbar ist Parity-Sicherung aktiv (1 Stoppbit) oder inaktiv (2 Stoppbits), d.h. keine Parity-Sicherung - siehe Tabelle!
Der 8N1-Modus wird tiber Pos.5 des DIP-Schalters [B] aktiviert.

Die Funktionalitat der Pos. 3 (Parity) und Pos. 4 (Parity-Sicherung) des DIP-Schalters [B] wird somit deaktivert.
Einstellbar ist 8N1 aktiv oder inaktiv (Default) — siehe Tabelle!

— siehe Tabelle!




(@ RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Telegramme

TELEGRAMME

Function 04 Read Input Register

Register | Parameter Data Type Value Range
0003 Flow Abtastung 4s Signed 16 Bit 0...200 0.0..20.0 m/s
0004 Flow Filterung max. 32s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0008 Volumenstrom Abtastung 4s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Volumenstrom Filterung max. 32s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Volumenstrom Einheit Signed 16 Bit 0..5 0=md/h
1 =m3/ min
2=mé/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Register | Parameter Data Type Value default
ooo2 Einheit Volumenstrom Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1 =m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 digitaler Offset Stramung Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0009 Kanalguerschnitt in cm? Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm?2...30000 cm?2
0015 Nullpunkt setzen (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inaktiv
1 = setzen / aktivieren
(anschieBend springt der Wert
automatisch wieder auf 0)




(@ Modbus | Installation

Aligemeiner Aufbau Busstruktur

0DBUS :

TU-Master 1

B

Passiver Aktiver Tl
Abzweig Abzweig /\
RS-485
LA LA
Leitungs- Stammleitung ] Leitungs-
abschluss [Trunk-Kabel] ] ] abschluss
i |
i |
i |
Stichleitung ] '
(Drop-Kabel) ] ]
; Slaven !

Stichleitung:

Mehrfachabzweigung n:

kiirzer 20m kiirzer 40m/n
Bustopologie mit Abschl und Vorspannungswid anden
MODBUS
RTU-Master
A H T
.| Pull-Up-/
Vorspannungswiderstand
RBIAS
Leitungs- A (D7) D+ Leitungs-
abschluss ) abschluss
Ras B (D0) D- Ras
Pull-Down- /
Vorspannungswiderstand
E\:/ E\:/ Rons
Common
Slave 1 Slave 2 (GND)

Abschlusswiderstande durfen nur an den Enden der Busleitung angebracht werden.
In Netzen ohne Repeater sind nicht mehr als 2 Leitungsabschliisse erlaubt.

im Ruhezustand werden tblicherweise am Modbus-Master / Repeater aktiviert.

Die maximale Teilnehmerzahl pro Modbussegment betréagt 32 Gerate.

Die Teilnehmeradresse kann von 1 bis 247 eingestellt werden

Der Kapazitatsbelag der Leitung sollte dabei kleiner 100 pF/m betragen (z.B. Profibusleitung).

Uber DIP 6 kann der Leitungsabschluss am Gerat aktiviert werden. Die Vorspannungswidersténde zur Buspegeldefinition

Bei graBerer Teilnehmerzahl ist der Bus in mehrere tber Repeater getrennte Segmente aufzuteilen

Fur die Busleitung ist ein Kabel mit paarverseilter Datenleitung / Spannungsversorgung und Kupferabschirmgeflecht zu verwenden.




©) Wichtige Hinweise

— Dieses Gerat darf nur in schadstofffreier, nicht kondensierender Luft, ohne Uber- oder Unterdruck am Sensorelement eingesetzt werden.
— Staub- und Verunreinigungen verféalschen das Messergebnis und sind zu vermeiden.

Geringe Verunreinigungen und Staubablagerungen kénnen mit Druckluft beseitigt werden.

Bei Verunreinigungen empfehlen wir eine werksseitige Reinigung und Neukalibrieung.

— Chemikalien oder andere Reinigungsmittel dirfen unter keinen Umsté&nden auf den Sensor gelangen.

— Der chemische Sensor ist Verbrauchsmaterial. Die Lebensdauer des Sensors hangt von Art und Konzentration der Schadgasbelastung ab.
Beim Anschluss mehrerer Fihler an eine gemeinsame Spannungsversorgung mit 24V AC (Wechselspannung) ist auf die Polung zu achten,
da sonst die Wechselspannungsquelle kurz geschlossen werden kann.

— Die Ausgange sind kurzschlussfest, ein Anlegen einer Uberspannung oder der Spannungsversorgung am Ausgang zerstoért das Gerat.

— Beim Betrieb des Gerates ausserhalb des Spezifikationsbereiches entfallen alle Garantieanspriiche.

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die giiltigen ,Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Lei gen der Elektroindustrie”
(ZVEI Bedingungen) zuziiglich der Erganzungsklausel ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt”.

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten
Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!

Der Anschluss der Gerate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen. Um Schéden und Fehler am Geréat
(z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden, eine Parallelverlegung zu stromfthrenden Leitungen
zu vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten.

Dieses Gerét ist nur fur den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,
der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der drtlichen EVU zu beachten.

Der Kéaufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gewahrleisten und Geféahrdungen aller Art zu vermeiden.

— Fur Méangel und Schaden, die durch unsachgeméBe Verwendung dieses Gerates entstehen,

werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen tbernommen

Folgeschaden, welche durch Fehler an diesem Gerat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.

— Montage und Inbetriebnahme der Geréate darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

— Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Geré&t gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung,
Abweichungen zur Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgeftihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung
unserer Produkte maglich.

— Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewahrleistungsanspriiche.

— Dieses Gerat darf nicht in der N&he von Warmequellen (z.B. Heizkérpern) oder deren Wé&rmestrom eingesetzt werden,
eine direkte Sonneneinstrahlung oder Warmeeinstrahlung durch ahnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.

— Der Betrieb in der N&he von Geréaten, welche nicht den EMV- Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fiihren.

— Dieses Gerat darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.

— Die Gehduse- und GehausezubehérmaBe kdnnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.
— Veranderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet.

— Reklamationen werden nur vollsténdig in Originalverpackung angenommen.

, ise zur Inbetrieb e:

Dieses Gerat wurde unter genormten Bedingungen kalibriert, abgeglichen und gepruft. Bei Betrieb unter abweichenden Bedingungen empfehlen wir Vorort
eine manuelle Justage erstmals bei Inbetriebnahme sowie anschlieBend in regelmaBigen Abstanden vorzunehmen

Eine Inbetriebnahme ist zwingend durchzufiihren und darf nur von Fachpersonal vorgenommen werden!
Vor der Montage und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!



RHEASGARD® KHSSFV-Modbus Rev. Data-V12

Electronic duct top-hat rail air flow sensor RHEASGARD® KHSSFV - Modbus with Modbus connection, housing for installation in distributor boxes
or control cabinets with 35 mm mounting rail, external flow probe incl. mounting flange, for determining the flow velocity (0.1...20m/s). The following
parameters can be retrieved from the Modbus: Flow velocity and volume flow (calculated).

The flow sensors is suitable for monitoring or controlling airflows in ducts, at fans and dampers, for flow-dependent monitoring of humidifiers and
electric heating registers according to DIN 57100, Sect. 420, or for use in connection with DDC systems.

Innovative Modbus sensor with galvanically isolated RS485 Modbus interface, switchable bus terminating resistance, DIP switch for setting the bus
parameters and bus address in current-free state, LEDs for telegram status display. The sensor is factory-calibrated.

TECHNICAL DATA

Power supply: 24V AC/DC (+=10%)
Current consumption: approx. 4 VA
Data points: Flow velocity [m/s],

volume flow [m3/h]
AIR FLOW
Sensor: calorimetric, temperature compensated, sensor breakage protection
Measuring range: 0.1...20 m/s
Accuracy: 0.5 m/s + 3% measured value
Long-term stability: +0.5 % of final value per year
Reproducibility +1.0% of final value
Warm up time: < 2 min
Response time <5s
Start-up override: 20m/s for 60s

(after applying the supply voltage)
GENERAL
Communication: Modbus (RTU cable)
Bus interface RS485, galvanically isolated
Baud rate: 9600, 19200, 38400 Baud
Bus protocol: Modbus (RTU mode), address range 0...247 selectable
Signal filtering: 0...30 values
LED operating status indicator: Green LED [ok]

error-free protocol received

Red LED [err.]
protocol or checksum contains errors

Housing: PC / ABS (ULS4-V0) material, light grey colour,
36 mm (2TE) wide for 35 mm mounting rail, approx. 90 x 36 x 58 mm (HxWxD)

Probe/sensor: Polyamide (PAB) material, white colour (blue sensor holder), with torsion protection,
@ 12 mm, EL = approx. 20-155 mm, v, = 20 m/s (air)
Sensor cable: PVC LiYY, 3-wire, KL = approx. 2.4 m
Electrical connection 0.14-2.5mm?2, via screw terminal
Process connection: by means of mounting flange with seal (included in the scope of delivery)
Ambient temperature: Storage —20...450°C; operation 0...+50°C
Medium temperature: 0...+70°C
Permitted humidity: <98%RH, non-precipitating air free of harmful substances
Protection class: Il (according to EN 60730)
Protection type: IP 30 (according to EN 80529) housing
IP 20 (according to EN 80529) probe
Standards: CE conformity according to EMC Directive 2014 /30 /EU
Type/WG01 Measuring ranges Output Item no.
Flow
velocity Volume flow
KHSSFV-Modbus 0.1..20m/s 0...200.000m®h Modbus 1701-5216-0302-000

10



Installation and Commissioning

Connection diagram KHSSFV-Modbus

shield
+UBGND A B | free

1]2]3]4]5]6

O
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u
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N
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&3] =B
oW (D5

N gle]
N

wD
J-\l:lU

7]8]9]10]11]12

GND IN UB free free free
black green red

Note:
To set the internal DIP switches, the
housing cover must be removed.

Top-hat rail housing

000000

FUNCTION

The supplied probe with the electronic sensor is firmly connected (see also connection diagram
on housing side) to the top-hat rail housing via a connection cable (KL = approx. 2.4 m)(see also
connection diagram).

The measuring transducer detects the air velocity (0.1...20m/s) at the sensor.
The volume flow is calculated internally from this measured data.
Both parameters can be queried by the BMS via the Modbus.

The integrated start-up override ensures trouble-free start-up (e.g. of the fan) and thus
avoids unwanted fault messages (BMS).

START-UP OVERRIDE

There are application scenarios in which fan motors and measuring instruments are switched
off and on again. When switched on, the fans take a few seconds to build up a flow. During this
start-up time, the BMS could switch to fault mode (lack of flow).

For this reason, a start-up override of 60 s is permanently programmed.
After switching on the supply voltage, a flow of 20 m/s is delivered during this start-up time.
After the start-up time has elapsed, the unit switches to normal measuring mode

Housing Sonde

ceeee0

KHESFV-Modbus

= 2
©2e000|
et

5\[ 000000

To open the housing, insert a screwdriver
(2.0) into the centre of the groove and
press it down. Pull the enclosure cover
forward and hold it

1



Installation and Commissioning

Notes for mounting

Installation shall take place while observing all relevant regulations and standards applicable for the place of measurement (e.g. such as welding
instructions, etc.). It is particularly important to comply with the following:

— VDE / VDI directives “Technical temperature measurements” and “Measuring arrangements for temperature measurements”

— The EMC directives must be adhered to

— It is imperative to avoid parallel laying of current-carrying lines

— We recommend to use shielded cables with the shielding being attached at one side to the DDC/PLC

— The cable length between sensor and BMS should not exceed 100 m

— Reversing the polarity of the connections can cause damage to the unit and/or other units on the wiring harness

Before installation, make sure that the existing technical parameters of the measuring instrument comply with the actual conditions at the place of
utilisation, particularly with regard to:

— Measuring range

— Permissible maximum pressure, flow velocity

— Protection type and protection class

— Installation length, tube dimensions

— Oscillations, vibrations, shocks are to be avoided (<0.5¢)

— Only suitable for non-precipitating, pollutant-free air without positive or negative pressure!
— Contamination must be removed with air only!

— Observe a minimum inlet distance of 5xd in upstream and an outlet distance of 3xd!

— Installation length depends on direction, observe marking!

Attention!
In all cases, please observe the mechanical and thermal load limits of protective tubes according to DIN 43763
respectively according to specific S+S standards!

Mounting diagram KHSSFV-Modbus

Note for mounting:
Sensor works unidirectionally.
Observe the markings for the direction of flow!
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Configuration

BUS ADDRESS

Bus address MODBUS
(binary coded, value selectable from 1 to 247) DIP switch [A]

DIP 1 DIP 2 DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6 DIP 7 DIP 8 ON DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1 QQQQQQDH
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 12345678
Example shows 128+64+1 = 193 as Modbus address.

The device address in the range of 1 to 247 is set at DIP switch [Al.
For switch positions 1 to 8 see the table on the back!

Address O is reserved for broadcast messages.
Addresses greater than 247 must not be assigned and are ignored by the device.
The DIP switches are binary-coded with the following values:

DIP 1 =128... . DIP1=0N
DIP2= DIP 2 = ON
DIP 3 = DIP 3 = OFF
DIP 4 = DIP 4 = OFF
DIP5 = ... DIP 5 = OFF
DIP 6 = ... DIP B = OFF
DIP7= 2...... DIP7=0FF
DIP8= 1. DIP 8 = ON The switch positions shown here result in the Modbus address 128 + 64 + 1 = 193

BUS PARAMETERS

Baud rate DIP DIP MODBUS
(selectable) 1 2 DIP switch [B]
9600 baud ON OFF ON DIPB
19200 baud ON ON BBBBBB
38400 baud OFF ON 123456
Reserved OFF OFF
Parity DIP Parity check DIP 8N1 mode DIP Bus termination DIP
(selectable) 3 (on/off) 4 (on/off) 5 (on/off) 6
EVEN Active )
(numbered) ON (1 stop bit) ON Active ON Active ON
0oDD Inactive (no parity) .
(numbered) OFF (2 stop bits) OFF Inactive (default) OFF Inactive OFF

The baud rate (speed of transmission) is set at DIP switches 1 and 2 of DIP switch block [BI.
Selectable are 9600 baud, 19200 baud, or 38400 baud - see table!

Parity is set at DIP switch 3 of DIP switch block [BI.
Selectable are EVEN or ODD - see table!

Parity check is activated via DIP switch 4 of DIP switch block [BI.
Selectable are active (1 stop bit), or inactive (2 stop bits), i.e. no parity check — see table!

The 8N1 mode is activated via DIP switch 5 of DIP switch block [BI.
The functionality of DIP switch 3 (parity) and DIP switch4 (parity check) of DIP switch block [B] is therefore deactivated.
Selectable are BN1 active or inactive (default) — see table!.

Bus termination is activated via DIP switch 6 of DIP switch block [BI.
Selectable are active (bus termination resistance of 120 Ohm), or inactive (no bus termination) — see table!

COMMUNICATION INDICATOR

Communication is indicated via two LEDs. Error-free received telegrams are signalized by the green LED lighting up, regardless of
the device address. Faulty telegrams or triggered Modbus exception telegrams are depicted by the red LED lighting up.

DIAGNOSTICS

An error diagnostic function is integrated
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Telegrams

TELEGRAMS

Function 04 Read Input Register

Register | Parameter Data Type Value Range
0003 Flow Sampling 4 s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0004 Flow Filtering max. 32 s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0008 Volume flow Sampling 4 s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Volume flow Filtering max. 32 s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Volume flow Unit Signed 16 Bit 0..5 0=md/h
1 =m3/ min
2=mé/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Register | Parameter Data Type Value default
ooo2 Unit of volume flow Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1 =m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 Flow digital offset Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0009 Channel cross-section in cm? | Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
0015 Set zero point (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inactive
1 = set/activate
(the value then automatically skips
back to 0)
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Modbus | Installation

General layout of bus structure

| MODBUS !
: RTU-Master :
i i
i |
i i
i |
I Il
\ : :
i i
Passive Active L
branch % branch
RS-485
LA LA
Line Trunk line [ | S— Line
termination ] ' termination
| |
i |
| |
i |
Stub line ' !
i Slaven !
Stub line: Multiple branch n:
shorter 20m shorter 40m/n

Bus topology with terminating and bias resistors

MODBUS
RTU-Master

A 5V
Q RBIAS
Line A (D1) D+ Line
termination termination
Res B (DO) D- Res
Pull-down /
Common

bias resistor
Slave 1 Slave 2 (GND)

Pull-up /
bias resistor

RBIAS

Terminating resistor may only be installed at the ends of the bus line.

In networks with repeaters not more than two line terminations are allowed.

Line termination at the device can be activated via DIP switch 6.

The bias resistors for bus level definition in the resting state are usually activated at the Modbus master / repeater.

The maximum number of subscribers per Modbus segment is 32 devices.
When the number of subscribers is greater, the bus must be subdivided into several segments separated by repeaters.
The subscriber address can be set from 1 to 247.

For the bus line, a twisted-pair cable data line / power supply line and copper mesh wire shield must be used.
Therefore, the line capacitance should be less than 100 pF/m (e.g. Profibus cable).
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Important notes

— This device may only be used in pollutant-free non-precipitating air without above-atmospheric or below-atmospheric pressure at the sensor element.
— Dust and pollution falsify measurement results and are to be avoided.
Slight pollution and dust sediments can be removed by using compressed air.
— In case of pollution, we recommend cleaning and recalibration in the factory.
— In any case, the sensor must not get in contact with chemicals or other cleaning agents.
— The chemical sensor is a consumable. The lifetime of the sensor depends on nature and concentration of the pollutant gas burden.
— When several sensors are connected to one voltage supply of 24V AC, correct polarity must be regarded
as otherwise the alternating voltage source may be short-circuited.
— The outputs are short-circuit proof. Applying overvoltage or voltage supply to the output will destroy the device.

— If this device is operated beyond the specified range, all warranty claims are forfeited.

Our “General Terms and Conditions for Business" together with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical and

Electronics Industry” (ZVEI cc y clause “E: led R ion of Title" apply as the exclusive terms and conditions.

In additionln addition, the following points are to be observed:
— These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

— Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors the device (e.g. by voltage
induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to be observed.

— This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities,
the TUV and the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to prevent
perils of any kind.

— No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device.
— Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.
— These devices must be installed and commissioned by authorised specialists

— The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively valid.
Deviations from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous
improvement of our products.

In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

— This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow.
Direct sun irradiation or heat irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

— This device must not be used for monitoring applications, which serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

Dimensions of housings or housing accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

Madifications of these records are not permitted.

In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

Notes on commissioning:
This device was calibrated, adjusted and tested under standardised conditions. When operating under deviating conditions, we recommend performing an
initial manual adjustment on-site during commissioning and subsequently at regular intervals.

Commissioning is mandatory and may only be performed by qualified personnel!
These instructions must be read before installation and commissioning and all notes provided therein are to be regarded!
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® RHEASGARD® KHSSFV-Modbus

Rev. Data-V12

Capteur de débit d'air sur profilés chapeau pour montage en gaine électronique RHEASGARD® KHSSFV - Modbus avec raccordement Modbus,
boitier pour le montage dans des boites de dérivation ou des armoires de commande avec rail porteur de 35 mm, sonde de débit externe avec
bride de montage, pour mesurer la vitesse d'écoulement (0,1...20 m/s). Il est possible d’'interroger les parametres suivants via Modbus : vitesse
d'écoulement et débit volumique (calculé).

Le capteur de débit est congu pour la surveillance ou la commande de débits d'air dans des gaines, sur des ventilateurs, des trappes de réglage,
pour la surveillance en fonction du débit d'air d’humidificateurs et de batteries de chauffe électriques selon DIN 57100 partie 420 ou pour une
utilisation en combinaison avec des systemes a commande numérique directe.

Sonde Modbus innovante avec interface Modbus RS485 a séparation galvanique, résistance de fin de bus commutable, commutateurs DIP pour le
réglage des parametres du bus et adresse du bus hors tension, LED pour I'affichage d'état de télégramme. La sonde est calibrée en usine.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation :

24 V CA/CC (=10 %)

Consommation de courant :

env. 4VA

Points de données

Vitesse d'écoulement [m/s],
débit volumique [m3/h]

DEBIT D’AIR

Capteur :

calorimétrique, compensation de température, protection contre la rupture du capteur

Plage de mesure

0,1...20 m/s

Précision :

0,5m/s + 3 % MW

Stabhilité a long terme :

+0,5 % Vf par an

Reproductibilité : +1,0 % Vf
Temps de démarrage : < 2 min
Temps de réponse : <5s

Pontage au démarrage :

20 m/s pour 60 s
(apres application de la tension d'alimentation)

GENERALITES

Communication :

Modbus (cable RTU)

Interface bus :

RS485, isolation galvanique

Taux de transfert :

9600, 19200, 38400 Baud

Protocole de bus :

Modbus (mode RTU), plage d'adresses réglable de 0...247

Filtrage des signaux :

valeurs 0...30

Affichage d'état a LED :

LED verte [ok]
recevoir un protocole sans erreur

LED rouge [err.]
protocole ou somme de contréle erronés

Boitier : matiere PC / ABS (UL94-V0), couleur gris clair,
largeur 36 mm (2TE) pour un rail porteur de 35 mm, env. 90 x 36 x 58 mm (HxIxP)
Sonde/capteur : matiere polyamide (PAB), couleur blanc (support de capteur bleu), protection anti-torsion,

P 12 mm, EL = env. 20 - 155 mm, v, = 20 m/s (air)

Cable de capteur :

PVC LiYY, 3 fils, KL = env. 2,4 m

Raccordement électrique :

0,14 - 2,5 mm2, par borne a vis

Raccordement process :

avec bride de montage y compris le joint (compris dans la livraison)

Température ambiante :

stockage -20...+50 °C ; fonctionnement 0...+50 °C

Température moyenne :

0.+70°C

Humidité de I'air admissible :

<98 % h.r., air non pollué sans condensation

Classe de protection :

Il (selon EN 60730)

Type de protection :

IP 30 (selon EN 60529) Boitier
IP 20 (selon EN 60529) Sonde

Normes :

conformité CE selon directive CEM 2014 /30 /EU

Type/WG01

Plages de mesure Sortie
Vitesse
d'écoulement

Référence

Débit volumique

KHSSFV-Modbus

0.1..20m/s

0...200.000m?¥h Modbus 1701-5216-0302-000
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® Montage et mise en service

Schéma de KHSSFV-Modbus
raccordement
shield
+UBGND A B | free

1]2]3]4]5]6

ON DIPA
Wl
12345678
ON DIPB
HEEEEE
123456

Q@ok
X err.

7]8]9]10]11]12

GND IN UB free free free
black green red

Remarque :
Pour le réglage des commutateurs DIP,
retirer le couvercle du boitier.

Boitier a profilés chapeau

000000

FONCTIONNEMENT

La sonde livrée avec le capteur électronique est reliée de maniére fixe au boitier & profilés
chapeau par un cable de raccordement (KL = env. 2,4 m) (voir également le schéma de
raccordement).

Le convertisseur de mesure détecte la vitesse de I'air (0,1...20 m/s) sur le capteur.
Ces données de mesure servent de base pour le calcul du débit volumique en interne.
Les deux parametres peuvent étre interrogés par la gestion technique de batiment via Modbus.

Le pontage au démarrage intégré garantit un démarrage sans probléme (par ex. du
ventilateur) et évite ainsi les messages d’'erreur involontaires (gestion technique de batiment).

PONTAGE AU DEMARRAGE

Il existe des cas d'application ou les moteurs de ventilateurs et les appareils de mesure sont
déconnectés et reconnectés. Lors de la mise en marche, les ventilateurs ont besoin de
quelgues secondes pour établir un débit. Pendant ce temps de démarrage, la gestion technique
de batiment pourrait se mettre en défaut (absence de débit).

C’est Ia raison pour laquelle un pontage au démarrage de 60 s est programmé de maniere fixe.
Aprés la mise en marche de la tension d'alimentation, un débit de 20 m/s est émis pendant ce
temps de démarrage. Apres écoulement du temps de démarrage, I'appareil passe en mode de

mesure normal.

Boitier Sonde

ceeee0

KHESFV-Modbus

B

L}
20000
et

5\[ 000000

Pour ouvrir le boitier, placer un tournevis
(2,0) au centre de la rainure et pousser
vers le bas. Tirer le couvercle vers I'avant
et le maintenir.
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® Montage et mise en service

Consignes de montage

Linstallation doit étre effectuée en conformité avec les réglementations et les normes en vigueur pour le lieu

de mesure (par ex. regles de soudage, etc.). Sont notamment a considérer :

— Mesure technique de températures selon VDE / VDI, directives, ordonnances sur les instruments de mesure pour la mesure de températures
— Les directives « CEM », celles-ci sont a respecter

— Linstallation en paralléle avec des cables sous tension doit étre évitée a tout prix

— Il est conseillé d'utiliser des cébles blindés ; le blindage doit étre connecté d'un coté au DDC/ API

— La longueur de cable entre la sonde et la gestion technique de batiment ne doit pas dépasser 100 m

— Linversion de la polarité des connexions peut endommager I'appareil et/ou d'autres appareils sur le faisceau de cables

Linstallation doit &tre conforme aux paramétres techniques disponibles et aux conditions réelles d'utilisation,
en particulier :

— Plage de mesure

— Pression maximale admissible, vitesse d’écoulement

— Indice et classe de protection

— Longueur totale, dimensions des tuyaux

— Eviter les oscillations, vibrations, chocs (< 0,5 g)

— Ne convient que pour de l'air non pollué, sans risque de condensation, sans surpression ni dépression !
— Enlever les impuretés uniquement avec de I'air !

— Respecter la voie d'entrée de 5xd avant et la voie de sortie de 3xd !

— La position de montage dépend du sens, respecter le marquage !

Attention !
Il faut impérati 1t tenir pte des limites de sollicitation mécaniques et thermiques des tubes de

protection selon DIN 43763 et/ou selon les standards spécifiques de S+S'!

Schéma de montage KHSSFV-Modbus

Instructions de montage :
Le capteur fonctionne de maniere unidirectionnelle.
Observer les marquages relatifs au sens du flux !
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® RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Configuration

ADRESSE DU BUS

Adresse du bus MODBUS
(code binaire, valance réglable de 1 a 247) Interrupteur DIP [A]

DIP 1 DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6 | DIP7 | DIP8 ON DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON Qgg@gggg

L'exemple montre 128 + B84 + 1 = 193 comme adresse Modbus

Ladresse de I'appareil dans une plage de 1 & 247 (format binaire) est réglée via I'interrupteur DIP [A]
Position interrupteur 1 @ 8 — voir tableau au verso !

L'adresse O est réservée pour des messages de broadcast, les adresses dépassant 247 ne doivent pas étre occupées et sont
ignorées par I'appareil. Les interrupteurs DIP sont codés en binaire avec les valences suivantes :

DIP1 = .. DIP1=0N
DIP2 = ..DIP2=0N
DIP 3 = . DIP 3 = OFF
DIP 4 = DIP 4 = OFF
DIP5 = DIP 5 = OFF
DIP 6 = DIP 6 = OFF
DP7= 2...... DIP7=0FF
DIP8= 1. DIP 8 = ON suit I'adresse Modbus 128 + 64 + 1 = 193

PARAMETRES DU BUS

Taux de transfert DIP | DIP MODBUS
(réglable) 1 2 Interrupteur DIP [B]

9600 Baud ON OFF ON DIPB
19200 Baud ON | ON DDDDDD
38400 Baud OFF | ON 123456
réservé OFF | OFF

Parité DIP Protection par parité DIP 8N1-Modus DIP Terminaison de DIP
(réglable) 3 (on/off) 4 (on/off) 5 bus (on/off) 6
EVEN actif ) )

(pair) ON (1 bit stop) ON actif ON actif ON
oo OFF | | Mactif (pas de parite) OFF | | inactif (default) OFF | | inactif OFF
(impair) (2 bit stop)

Le taux de Baud (vitesse de transfert) est réglé via les pos. 1 et 2 de I'interrupteur DIP [B].
On peut régler 9600 Baud, 19200 Baud ou 38400 Baud - voir tableau !

La parité est réglée via la pos. 3 de l'interrupteur DIP [BI.
On peut régler EVEN (paire) ou ODD (impaire) — voir tableau !

La protection par parité (sécurité par parité) est activée via la pos. 4 de l'interrupteur DIP [BI.
On peut régler une correction d'erreur (sécurisation par parité) active (1 bit d’arrét) ou inactive (2 bits d’arrét),
c.-a.-d. aucune sécurisation par parité — voir tableau !

Le mode 8N1 est activé via la pos. 5 de l'interrupteur DIP [BI.
Le fonctionnement de la pos. 3 (parité) et de la pos.4 (protection par parité) de I'interrupteur DIP [B] est ainsi désactivé.
8N1 est réglable en mode actif ou inactif (par défaut) — voir tableau !

La terminaison du bus est activée par la pos. 6 de l'interrupteur DIP [B].
On peut régler active (résistance de terminaison de bus de 120 Ohm) ou inactive (pas de terminaison de bus) — voir tableau !

AFFICHAGE DE COMMUNICATION

La communication est signalée par deux voyants LED. Les télégrammes dont la réception est bonne sont signalés
indépendamment de I'adresse de I'appareil par I'allumage du voyant vert. Les télégrammes erronés ou les télégrammes
d'exception Modbus déclenchés sont représentés par I'allumage du voyant rouge.

DIAGNOSTIC

La fonction de diagnostic de défauts est intégrée
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® RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Télégrammes

TELEGRAMMES

Function 04 Read Input Register

Registre | Parameétre Data Type Value Range
0003 Débit Balayage 4s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0004 Débit Filtrage max. 32s Signed 16 Bit 0...200 0.0...20.0 m/s
0008 Débit volumique Balayage 4s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0009 Débit volumique Filtrage max. 32s Signed 16 Bit 0...30000 0...30000
0010 Débit volumique Unité Signed 16 Bit 0..5 0=md/h
1 =m3/ min
2=md/s
3=1/h
4 =1/ min
5=1/s
Function 06 Write Single Register &
Function 16 Write Multiple Register
Registre | Parameétre Data Type Value default
ooo2 Unité du débit volumique Signed 16 Bit 0.5 0 0=m3/h
1 =m3/min
2=md/s
3=1/h
4 =1/min
5=1/s
0004 Offset numérique débit Signed 16 Bit -50...50 0 -5.0..5.0m/s
0009 Section de canal en cm? Signed 16 Bit 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
0015 Définir le point zéro (0 m/s) Signed 16 Bit 0.1 0 0 = inactif
1 = définir / activer
(la valeur revient ensuite
automatiquement a 0)
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(® Modbus | Installation

Structure générale du bus

Raccord actif

RTU-Master 1

A RS-485

LA LA
Fin de ligne Ligne principale 7~ "1-~~" Fin de ligne
(cable principal] ! 0
i i
| i
Troncon | |
(cable de ! |
dérivation) 0 |
i |
i i

Troncon : Poly-raccord n:
moins de 20 m moins de 40 m /n

Topologie du bus avec résistances de charge et polarisation

MODBUS
RTU-Master

|

Ay

polarisation

Rgias
A (D1) D+

Fin
de ligne
RAE

S

8%

Slave 1

Slave 2

polarisation
Reins

é

Common
(GND)

Résistance de pull-up /

Fin
de ligne
RAB

Résistance de pull-down /

Les résistances de charges ne doivent étre placées qu'aux extrémités de la ligne de bus.

Dans les réseaux sans repeater, un maximum de 2 terminaisons de ligne est autorisé.

La terminaison de ligne peut étre activée sur I'appareil via le DIP B. Les résistances de polarisation
pour la définition du niveau du bus au repos sont généralement activées au maitre Modbus / repeater.

Le nombre maximum de correspondants par segment Modbus est de 32 appareils.
Pour des grands nombres de correspondants, le bus doit &tre réparti en plusieurs segments par l'intermédiaire de repeaters.
L'adresse des correspondants peut étre fixée de 1 a 247.

Pour la ligne de bus, on peut utiliser un cable avec ligne de données / alimentation tension cablées par paire et
treillis de blindage en cuivre. La capacité linéique de la ligne doit rester inférieure a 100 pF/m (p.ex. ligne Profibus).

22




(® Généralitése

— Cet appareil ne doit étre utilisé que dans un air non pollué, sans risque de condensation, sans risque de surpression ou dépression sur I'élément sensible.

Il faut éviter la présence de poussiéres et d'impuretés, puisqu'elles altérent le résultat de mesure.
De faibles quantités d'impuretés et de poussiéres déposées peuvent étre éliminées par soufflage a I'air comprimé.

— En cas de salissures, il est conseillé de procéder a un nettoyage a I'usine et de I'étalonner a nouveau.

En aucun cas, le capteur ne doit entrer en contact avec des produits chimiques ou d'autres détergents.
— Le capteur chimique est d'un matériel d'usage. La durée de vie du capteur dépend du type et de la concentration des gaz nocifs.
— Si plusieurs sondes sont connectées a une seule source d'alimentation en courant alternatif 24V,
il faut respecter la polarisation, car sinon la source de tension alternative peut étre mise en court-circuit.
— Les sorties sont protégées contre les courts-circuits.
L'application d'une surtension ou I'application de la tension d'alimentation a la sortie causera la destruction de I'appareil.

Nous déclinons toute garantie dans le cas ol I'appareil serait utilisé en dehors de la plage des spécifications.

Seules les CGV de la société S+5, les «Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de I'industrie électronique » ainsi que la clause
complémentaire « Réserve de propriété étendue» s’appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.
Il convient en outre de respecter les points suivants
— Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées!
— Les raccordements électrigues doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur |'appareil (par ex. dus a une induction de tension parasite), il est conseillé d'utiliser des cables blindés,
ne pas poser les cables de sondes en parallele avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.
— Cet appareil ne doit étre utilisé que pour 'usage qui est indiqué en respectant les régles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,
de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d'approvisionnement en énergie locales.
L'acheteur doit respecter les dispositions relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques.

— Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d'une utilisation inappropriée de cet appareil.

Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.
— Linstallation et la mise en service des appareils doit étre effectuée uniquement par du personnel qualifié.

— Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,
des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique
et a I'amélioration continue de nos produits.

— En cas de modifications des appareils par I'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus.

Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter
un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogéne).

— Lutilisation de I'appareil & proximité d'appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement.

Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent a la protection des personnes contre les dangers ou les blessures ni comme
interrupteur d'arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.

— Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du boitier divergent Iégérement des indications données dans cette notice.

Il est interdit de modifier la présente documentation.

— En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Consignes de mise en service :

Cet appareil a été étalonné, ajusté et testé dans des conditions normalisées. En cas de fonctionnement dans des conditions différentes,
nous recommandons un premier réglage manuel sur site lors de la mise en service et a intervalles réguliers par la suite.

La mise en service ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié ! Avant de procéder a l'installation et a la mise en
service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées !
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus

Rev. Data-V12

NEeKTPOHHbIN, KaHasbHbIA AATUMK BO3AYWHOrO NOTOKA [AN1A YCTAHOBKM Ha MoHTaxHyio peiiky RHEASGARD® KHSSFV -Modbus ¢ B03MoXHOCTbi0
noaksioueHna K wuxe Modbus, kopnycom Ana MoHTaxa B pacnpefesuTenbHbiX YyCTPORCTBAX UMW SMEKTPOLKadax ¢ MOHTaXHOI peiikoit 35 M,
BHELWHMM 30HOOM NOTOKA, BK/OY. NPUCOEOMHUTENbHBIV (hnaHew, AnAa namepexna ckopoctn notoka (0,1...20 m/c). Yepes wnHy Modbus mMoxHo
CUNTLIBATH CEAYIOLULe BEINUNHBI: CKOPOCTb NOTOKA 1 06bEMHBI pacxo/ (pacueTHsif).

ﬂHTLIVIK NnOTOKa MOXHO UCNONb30BaTb O71A KOHTPONA WK ynNpasneHnA BO3OYWHbLIMW NOTOKaMN B KaHanax, y BEHTU/IATOPOB U UCNONMHUTENbHbIX KNanaHos,
L1114 KOHTPOMA YBNAXHNTENEN U 3MEKTPUYECKIX HArpeBaTeNbHbIX 3/1EMEHTOB B 3aBMCMMOCTN 0T noToka cornacHo DIN 57100, yacte 420 nnu ana
NPUMEHEHNA COBMECTHO C YCTPOICTBaMI C NpAMBIM LndpoBbiM ynpasnexuem (MLY).

NuHoBaumnoHHbIi aatunk Modbus ocHaweH nitepdericom RS485 ¢ ranbeaHnueckor paseaskoii, NOAKI0YaeMbIM KOHLEBLIM CONPOTUBIIEHUEM WINHBI,
D|P-I’IepEKﬂlDl—laTeJ'IHMI/I oana HBDTDDﬁKM napamMeTpoB 1 aapeca WuHbl B obecToueHHOM COCTOAHMK, cBETOOAMOAAMWN ANA UHOWKAUWWN COCTOAHUA
Tenerpamm. [latunk oTkannbposaH Ha 3aBoje.

TEXHWYECKWNE OAHHbIE

HGHDFDKEHI/IE nuTaHua

24 B nepem. /nocT. Toka (+10 %)

MoTpebnaembiit Tok:

npnbn. 4 B-A

V]BMEDHEMbIB BENYNHDI:

cKopocTb notoka [m/cl,
obbemHbili pacxon [m3/ul

NOTOK BO3OYXA

UYyBCTB. 9NEMEHT:

KanopuMETPUUECKHIA, C TEMNEPATYPHON KOMNEHCALMEN, 3aLUTON 0T NOBPEXAEH!A

Mwnanasox n3mepeHua:

0.1...20 m/c

TouHoCTb:

0,5 m/c + 3 % 0T n3m. 3Hau.

Lonrosp. cTabunbHoCTb:

+0,5 % Bepx. nped. 3Hau. B rog

BocnponssoanmocTs: +1,0 % Bepx. npeq. 3Hau.
Bpems Bbixoaa Ha pab. pexum: < 2 MUH
Bpema cpabatbiBaHna: <5¢c

Brokup. cpabateiB. npu nycke:

20 m/c B Teuenne 60 ¢
(nocne nopgaun anekTponuTaHuA)

OBLNE CBEQEHNA

Mepenaya faHHbIX:

Modbus (kabens RTU)

LUnHHbIG nHTEpdEiic:

RS485, ¢ ranbBaHUyecKoii pasBA3Koii

CkopocTb nepegaun:

9600, 19200, 38400 6on

LUnHHbIA NpoToKO:

Modbus (RTU), ananasox agpecos 0...247, ¢ BOSMOXHOCTbI0 HACTPOIIKM

mI/U'IbTDaLlI/IR CurHanos:

0..30

CBeToAN0AHbI NHAMKATOP
pabouero cocToAHMA:

aeneHsblii ceetoguop, [ok]
npoTokon nonyueH 6es ownbok

KpacHblii ceeToamop [err.]
ownbka NPOTOKONA U KOHTPOSILHOI CYMMb

Kopnye: nonukapbonat (PC) / akpunoHutpun-bytaguenctupon (ABS) (ULS4-V0), useT ceeTno-cepsii,
wupuHa 36 mm (2TE) ana moHTaxHow peiiku 35 mm, npubn. 90 x 36 x 58 mm (B x W x
3oHa/natuuk: nonvamug, (PAB), uset benbiii (gepxaTent UyBCTBUTENLHOrO 3NEMEHTA CUHWIA), C 3aLLMTON OT NPOBOPaYNBaHUA,

@ 12 mm, ycTaHoBouHaa anuHa (EL) = npubn. 20-155 MM, vy, = 20 m/c (Bo3ayx)

Kabenb natunka:

MBX LiYY, 3-xunbHblit, anuna kabena (KL) = npnébn. 2,4 m

BHEKTD. NoAOK/YeHNe:

0,14-2,5MM2, ¢ NOMOLLbI0 BUHTOBLIX 38XUMOB

MoHTax /nofaknueHme:

npu NOMOWWN NpUCOEANHUTENBHOTO d]ﬂaHLlE C YyNI0THEHNEM [CDJ]BD)KVITCH B KOMMMIEKTEe NocTasku)

Temnep. oKpyX. Cpeab:

xpanenue: —20...+50 °C; akcnnyatauua 0...+50 °C

Temnepatypa cpeqbl

0..+70°C

[lon. BnaxHocTb BO3AyXa:

<98 %oTH. Bn., be3 KoHaeHcaTa, bes BpeaHbIX BEleCTs

Knacc 3awuntsi:

Il (cornacHo EN 60730)

CteneHb 3aWuThi:

IP30 (cornacHo EN 60529) kopnyc
IP20 (cornacHo EN 60529) 30Ha

Hopwmbi: cooteetcteue CE cornacHo Oupektuee no IMC 2014 / 30/ EU
Tun/WGO01 [unanasoHbl Bbixog Apr. Ne
namepeHua

CkopocTb noToka

Ob6bemHblit pacxod

KHSSFV-Modbus

0.1..20wm/c

0...200.000m3/y Modbus 1701-5216-0302-000
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MoHTax 1 BBOA, B 3KcnsyaTtauuio

Cxema KHSSFV-Modbus
COeANHEHNA

shield
+UBGND A B | free

1]2]3]4]5]6

ON DIPA
Wl
12345678
ON DIPB
HEEEEE
123456

Q@ok
X err.

7]8]9]10]11]12

GND IN UB free free free
black green red

MpumeuaHue:
Ina HacTpoiiku DIP-nepekniouatens
HEeobX0[MMO CHATb KPbILLKY KOPMyca.

Kopnyc ana yctaHoBkn Ha
MOHTaXHYI0 peiiky

000000

APUHUWN PABOTbI

BxoaAwwii B KOMNAEKT 30HA C 3NEKTPOHHBIM AATUMKOM XECTKO COEAMHABTCA C KOPMNYCOM
ANA YCTaHOBKN Ha8 MOHTAXHY0 peﬁKy npu nomoLn coeanHUTENbHOro kabens [IIU'IVIHE kabens
npubn. 2,4 m) (cM. TakXe Cxemy coefuHeHuns).

NameputensHbii npeobpasosaTtens onpeaenaet ckopocTb Bosayxa (0,1...20 m/c) Bo3ne gartuuka.
Ha ocHoBaHMM 3TUX AaHHbIX paccunTbiBaeTcA 06bEMHbIN pacxod.

06e BennunHbl MoryT cuntbiBatbes ACY3 npu nomown Modbus.

VuTerpuposanHan yHkuua 61okupoBky cpabaTbiBaHWA Npy NycKe rapaHTupyet

becnpobnemHbiii nyck (Hanpumep, BeHTUNATOPA) U NPeAO0TBPALLAET HEXENaTesbHble co0bLernA 0
HencnpasHocTn (ACY3).

BMOKVNPOBKA CPABATbIBAHNA NPU NMYCKE

EcTb criyuan NpUMEHEHNA, B KOTOPbIX ABUTaTeNM BEHTUIATOPOB U N3MEpPUTESbHbIE MPUBOpLI
BKHOYAKOTCA W BLIKNTOYAKOTCA. HDM BK/IOUEHNN BEHTUNATOPAM HYXHO HECKONIbKO CEKYHO ANA
co3faHnA notoka. Bo Bpema Takoro 3anycka ACY3 MoXeT NepeksiounTbCA B PEXUM Hencnpas-
HocTK (HeT noToka Bo3ayxa)l.

Mo aToit npuunHe 3anporpamminpoBana bnokuposka cpabaTbiBaHUA NPK NYCKE ANNTENbHOCTbI
60 c. Mocne BKOYEHNA 3NEKTPONUTEHINA BO BPEMA Nycka nokaswiBaetcA notok 20 m/c. Mo
MCTEUEHN BPEMEHM nycka Npubop NepexoanT B HOPManbHblli PEXUM N3MEpPEHNS.

Kopnyc 30H4

ceeee0

KHESFV-Modbus

B

L}
€000
et

5\[ 000000

ﬂJ'IFI OTKpbIB&HWA KOpnyca BCTaBuUTb
oteepTky (2,0) B nas nocepeanHe n
HafaBUTh BHU3. MOTAHYTb KPbILLKY
BNepea v Aepxartb.
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MoHTax 1 BBOA, B 3KcniyaTtauuio

Ykasavua no MOHTaxXy

MoHTaxX [0XeH BbINONHATLCA C YUYeToM COOTBETCTBYIOWNX, AEACTBYIOWMX B MECTE UBMEPEHNA NPEANNCAHNI 1
CTaHaapToB (HEI'IDVIMED, WHCTPYKUMK ANA CBAPOYHbIX DBBUT]. B ocobenHoctn cnenyet NnpUHUMaThb BO BHUMaHKNE:

— ykasanua VDE / VDI (Coto3 Hemeukux anekTpoTexHnkos / Coo3 HEMELKNX UHXEHEPOB) K TEXHUYECKNM UBMEPEHUAM TEMMepPaTypsl, AMPEKTUBLI NO

YCTPOICTBAM UBMEPEHUA TEMNEPATYPbI;
cnf)monan: OVPEeKTMBbLI N0 BJ'IEKTDOMGI'HMTHUVI COBMECTUMOCTH;

HEMNPEMEHHO naberatb napasnsiesnbHoi NpoKNaaKku TOKOBEOYWMX JINHWI;

PEKOMEHAYETCA NPUMEHATL 3KPaHUPOBAHHYI NMPOBOAKY; NPY 3TOM MOHTUPOBATL 3KPaH C 04HOM cTopoHsl k MUY / MNK;

ANVHa UM Mexay aatuukom u ACY3 He fomxHa npesbiwats 100 m;

NOAKIOYEHNE C HENPABUSTLHOI NOMAPHOCTLIO MOXET NPUBECTYU K NOBPEXIEHUIO I'IDVIBUDB n/nnn [PYrux yCTPOCTB B LENu IMHUK.

MoHTax Cnenyert BbINOMHATL C YYETOM COOTBETCTBUA NpUNaraembiXx TEXHUYECKUX NapameTpoB U3MEPUTEIbHOro
npmﬁnpa peanbHbIM YCNOBWAM 3Kcnyatauun, B ocobeHHOCTU:

- HDVII'OD.EH TONbKO ANA paﬁUThl B BO3AYXE 6es koHpeHcaTa u BPEAHbIX BELLECTB 63 NOBLILEHHOTO UK NOHWXKEHHOrO AaBneHnal

QnanasoH U3MepeHus;

MaKCUMasbHo AOMNYCTUMOE [aBMiEHNE 1 CKOPOCTb MOTOKa;
CTeneHb 1 KNacc 3aluuThi;

yCTaHOBOUHaA AnuHa, pasmep Tpybku;

fonyctuMsle konebaxua, subpauun, yoapsl (< 0,5r).

Ynanate 3arpA3HEHNA TOSTbKO C NOMOLbIO BOGJ:WXG!

— Cobniopate MUHUManbHYO ANMHY NOABOAALEro yuacTka 5 X d n BbinyckHOro yuacTtka 3 x d!
— MoHTaXHOe NONOXeHVE 3aBUCUT OT HanpasneHua, cobnionate oboaHaueHune!

Buumanue!
B obazaTenbHOM nopAake yuuTbiBaTh NpeaesbHbIe AONYCTUMLIE MEXaHUYECKME N TEPMUUECKNE Harpy3Ku
AnAa 3awuTHbix Tpybok cornacHo DIN 43763 unu cneunanbHbiM ctaHgaptam S+S!

Cxema MOHTaxa

KHSSFV-Modbus

YKasaHue no MOHTaxy:
naTunk paboTaet TobKo B OAHOM HanpasneHnm
Cobniopatb 0bosHaueHne HanpasnexuA notokal
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | KoHturypauus

AOPEC LWWWHBI
Appec wiHbl MODBUS
(OBOMUHBIN, HaCTpauBaeMas 3HauumocTs o1 1 go 247) DIP-nepexniouatens [A]

DIP 1 DIP2 | DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6 | DIP7 | DIP8 ON DIP A
128 64 32 16 8 4 2 1
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON Qgg@gggg

[laHHblit npumep nokasbisaet, uto 128+ 64 +1 =193 — at0 agpec wuHsl Modbus.

Appec npubopa 8 guanasoxe o7 1 o 247 (OBonuHbIi hopmat) HacTpansaeTca ¢ nomollbio DIP-nepeknioyatena [Al
MonoxeHve nepeknioyateneit, nos. ot 1 4o 8 — cm. Tabnuuy Ha obpaTtHoil cTopoHe!

Anpec O 3apesepsnpoBaH Ana coobuernit ceTi; 3anpewaeTca onpeaenats agpeca bonbwe 247; npnbop bynet urHopuposaTb KX.
D\P»nepet(mouarenm VMEKT NBONYHOE KOOMPOBaHWE CO CﬂED.leLLlEI;\ 3Ha4YNMOCTbIO:

DIP1=128........... DIP 1 = ON
DP2= 64...... DIP2=0N
DIP3= 32....... DIP3=0FF
DIP4= 16......... DIP 4 = OFF
DIP5= 8....... DIP5=0FF
DIP6= 4...... DIPB=O0FF
DP7= 2...... DIP7=0FF
DIP8= 1. DIP 8 = ON cnenyet 3a agpecom Modbus 128 + 64 + 1 = 193

MAPAMETPbI WWNHbI

CkopocTb nepenaun DIP | DIP MODBUS
(HacTpansaeman) 1 2 DIP-nepekniouatens [B]
9600 6op ON OFF ON DIP B
19200 6on ON | ON DDDDDD
38400 6op OFF ON 123456
3apes3epBipPOBaHO OFF | OFF
YéTtHocTh DIP KonTponb uétHoctn DIP 8N1-Modus DIP OkoHeunan Harpyaka | DIP
(HacTpauBaemas) 3 (BKkn./BBIKN.) 4 (BKkn./BBIKN.) 5 WwuHel (BKA./BbIKN.) 6
EV.EN ON aKTVBHG M ON aKTWBHbII ON aKTUBHbII ON
(YéTHbIE) (1 cTonoswbiii 6uT)
(s]n]n} HeaKTuBHbI (6e3 YéTHocTH) HEaKTUBHbIN "
(Heu&THble) OFF (2 cTonosbix 6uta) OFF (default) OFF HEBKTUBHSIN OFF

CkopocTb nepepaun AaHHbix (B 6oaax) HacTpansaeTca ¢ nomolbio no3. 1 u 2 DIP-nepekntouatens [B.
MoxHo HacTpouts 9600 bop, 19 200 6op vnv 38 400 bop, — cm. Tabnuuy!

UéTtHocTb HacTpanBsaeTca ¢ nomoubio nos. 3 DIP-nepekniouatens (Bl
MoxHo HacTpoutb EVEN (uéTHbie) unu ODD (HeuéTtHble) — cm. Tabnuuy!

KoHTponb uétHocTu BkIouaetca ¢ nomoubio noad. 4 DIP-nepekniouatena (Bl
MO0XHO HAacTPOMTb: KOHTPONb YETHOCTU — aKTMBHBII (1 cTonoBBIN 6UT) MK HeakTMBHBII (2 cTonoBeix BuTa),
T. 8. KOHTPO/Ib YETHOCTN OTCYTCTBYET — CM. Tabnuuy!

Pexum 8N1 skntouaetcs ¢ nomouwbto no3. 5 DIP-nepekniouatens [Bl.
Mpn atom hyHkuMm nos. 3 (UETHOCTL) 1 No3. 4 (koHTponb YétHocTn) DIP-nepekniouatens [B] ctaHoBATCA HEAKTUBHBIMA.
MoxHo HacTpouTb: pexum 8N1 aKTUBHBIA UM HEAKTUBHBIA (Mo ymonuaHuio) — cM. Tabnuuy!

OkoHeuHan HarpysKa LWKHbI BK/l0YaeTcA ¢ nomolbio nod. 6 DIP-nepekniouatens [Bl.
MOXHO HaCTpOUTb: akTMBHAA (HarpysouHbiil peancTop wukbl 120 Om) unu HeakTuBHaa (6e3 OKOHEYHON HArpysku WinHbl) — cm. Tabnuuy!

NHONKALNA COCTOAHNA CBA3N

MHpukauma coctoAHna CBA3K OCyLWeCcTBAAGTCA C NOMOLLbIO 2 CBETOANOAHBIX WHAWKATOPOB. WHaunkauna YCNELWHOro noayyeHna
TesierpaMmbl NPOM3BOONTCA NYTEM 3aropaHnA 3e/1eH0ro MHANKaTopa He3aBucMMo OT afpeca ﬂpVIﬁOpa. MHJ:[I/IKBL[I/IR Tenerpamm c
ownbkamn 1N BbI3BaHHbLIX NCKKOUYUTENBHBIX Tenerpamm Modbus npon3BoamnTCA NYTEM 3aropaHnMA KpacHOro nHAnkaTopa.

ONATHOCTUKA

[DyHKLlMH ANarHocTukn HeVICI'IpaBHOCTBVI BCTPOEHa
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus | Tenerpammsi

TENErPAMMDbI

®yHkuma 04 — Urenne peructpos Beopa (Read Input Register)

Peructp | Mapametp Tun paHHbIX SHaueHue MunanazoH
0003 MoTok CunTbiBaHue 4 ¢ Co 3Hakom 16 but 0...200 0.0..20.0m/c
0004 MoTok @unbtpaumna make. 32 ¢ | Co 3Hakom 16 but 0...200 0.0..20.0m/c
0008 O6bemHbI pacxog CuntbiBanue 4 ¢ Co 3Hakom 16 6ut 0...30000 0...30000
0009 06bemHblit pacxon @unbtpaumna make. 32 ¢ | Co 3Hakom 16 but 0...30000 0...30000
0010 0bbemHblit pacxoq EaunHuua Co 3Hakom 16 6ut 0.5 0=m%u

1 =wm3/ MuH

2=m/c

3=n/uy

4 =n/ mH

5=n/c

®yHkuma 06 — anucb 3HaueHna B oauH peructp xpaHeHua (Write Single Register) n
®yHKkumna 16 — 3anuck 3HaueHuin B Heckonbko pernctpoB xpaHenna (Write Multiple Register)

Peructp | Mapamerp Tun paHHbIX 3HaueHune default
ooo2 EnuHuua obvemHoro pacxona | Co 3Hakom 16 but 0.5 0 0=wm/y
1 =wm3/ muH
2=m/c
3=n/uy
4 =n/ MuH
5=n/c
0oo4 Lndposoe cmewweHne Co aHakom 16 6t -50...50 0 -5.0..5.0m/c
3HAYEHMA NOTOKA
0009 MonepeuHoe ceyeHne Co 3Hakom 16 but 10...30000 10000 10 cm2...30000 cm?
kaHana B cm?
0015 YcTaHoBKa Hynesoi Co 3Hakom 16 but 0.1 0 0 = HeakTueHas
Toukm (0 m/c) 1 = ycTaHOBNTL/aKTUBMPOBATH
(nocne aToro 3HaueHue
aBTOMaTUYecky cHosa cTaHosutcA 0)
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Modbus | lMogknioueHne

0Obwan cTpyKTypa WiHb

| MODBUS |
: RTU-Master :
i i
i |
i i
i |
I Il
i i
| |
MaccueHoe *, AKTHBHOE L
oTBeTBIEHWE oTBeTBJEHME
RS-485
LA LA
OKoHeyHas MarucTpanbHas 5 _ B OKoHeuHas
Harpyska SMHUS ] ' Harpyska
WHHBI (MarucTpanbHbii ! ] WHHBI
kabenb) 0 !
TynukoBas | i
SIUHUS ] ]
(oTBeTBUTENL- ! !
Hblit Kabenb) L ,S}§Y€,r1 _ |
TynukoBas MHorokpaTHoe
NUHUS: oTBeTBEHHE N:
kopoye 20 M Kopoye 40 M/n

MarucTpanbHan KOHUrypaLna ¢ Harpy3oUHLIMI PE3NCTOPAMU U PE3UCTOPAMM B LiENU CMELLEHWA

MODBUS
RTU-Master

A

MogTsarvsalowuni peauctop /
pesuncTop B Lenu CMeLLeHmns

RBIAS
OKoHeyHas A (D1) D+ OKoHeyHas
Harpyska Harpyska
WHHBI WKHBI

Crarusatowmii peauctop /
pe3uncTop B Lenu cMeLLeHns

! -

RBIAS

5B
Ras B (D0) D- |J1:| Ras

V V Obwee

Slave 1 Slave 2 3a3eMneHne
(GND)

HarpyaouHble peaucTopbl JOMXHbI YCTAHaBNAMBATLCA TOMbKO Ha KOHLIAX LWMHbI.

B ceTax 6es noBTopuTENeli paspelwaeTca UCNoNb30BaTh He BOMbLE ABYX OKOHEUHbIX HArpy30K WiHbI

C nomouwbto DIP-nepeknioyatens B MOXHO akTWBMPOBATb OKOHEUHYID Harpy3Ky WiHb Ha Npubope. Pe3ncTopsl B Lenu CMeLeHuns
[UNA ONpejienieHna YPOoBHA WHNHLI B COCTOAHNM NOKOA 00bIUHO aKkTUBMPYIOTCA Ha rnaBHoM ycTpolictBe Modbus/nosTopuTene.

MakcumanbHoe Konnuectso aboHeHTos Ha oanH cermenT Modbus coctasnaet 32 npubopa.
B cnyuae bonblero konuuecTsa aboHEHTOB CledyeT pasfeniThb WIHY C NOMOLLbI0 NOBTOPUTENEN HA HECKOJIbKO CErMEHTOB.
Appeca aboHeHTOB MOXHO HacTpaneaThb o1 1 no 247.

JAnA MKW WnHBI cnedyeT UCNonb3oBaTh kabenb ¢ NapHOW CKPYTKOI/3NeKTPONUTaHNeM 1 MEAHbIM 3KPAHOM.
EMKOCTb NUHUM Ha eaMHULY ANWHLI A0MKHA COCTaBnATh Npu atoM mMeHbwe 100 n®/m (Hanp., nuHua Profibus).
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BaXHble ykasaHua

— [aHKbiii npubop fonyckaeTcA NPUMEHATL TONbKO B BO3MyXe Ge3 KOHAEHCaTa 1 BPEAHbIX BELIECTB,
npy 0TCYTCTBUN NOHWKEHHOMO UM NOBLIWEHHOrO A8BAEHNA BBAN3N UYBCTBMTENLHOMO 3/1EMEHTa.
MMbiNb 1 3arpASHEHNE MOTYT UCKaXaTb Pe3YrbTaThl U3MEPEHUA, NO3TOMY WX credyeT usberato.

HesHauuTenbHble 38rpA3HEHNA N OTNOXEHWUA NbINN MOrYT bbITh YCTpaHeHbl MOTOKOM CXaToro so3ayxa.
B cnyuyae 3arpA3HEHNA Mbl PEKOMEHOYEM OYUCTKY W HEDEKEHMEDDEKV B 3aBOJICKNX YC/I0BMAX.

KaTteropuueckn HelonycTiM KOHTEKT UyBCTBUTE/NLHOTO 3N1EMEHTA C XUMUUECKUMU PEaKTMBaMU 1 YMCTALLMMU/MOKLWUMA CPEACTBAMA.
— XuUMWYECKNI YyBCTBUTENbHbIN 3NIEMEHT ABMAETCA PACXOAHBLIM MaTEPUanom.

[lonroBeyYHoCTb UYBCTBUTE/LHOTO 3/1IEMEHTA 38BMCUT OT TUMA 11 KOHLIEHTPAELIMI BPELHLIX ra30s.
— MNpu NOAKMIOUEHN HECKOMBKMX AATUMKOB K 06LIEMY MCTOUHMKY Hanpaxexna 24 B nepemMeHHOro Toka CneayeT yuuTbiBaTh NONAPHOCTD;
B MPOTMBHOM C/lyyae BO3MOXHO KOPOTKOE 3aMblKaHWe WCTOYHWKE NEPEMEHHOr0 HanpPAXeHna.

BbiX0Abl 3alMLLEHbI OT KOPOTKOrO 3aMbIKaHWUA, NPUMOXKEHNE YPESMEPHO BLICOKOr0 HaNPAXEHUA (MU NUTAIOWErD HANPAXEHNA K BbIXOLY)
BbIBOAUT Npubop 13 cTpoA.

Mpw akcnnyatauun npubopa BHe pabouero AnanasoHa, ykasdaHHOTO B CNeuntukaUny, rapaHTuiiHble NPETEH3IN TEPAIOT CUMy

B kauectse O6wux Kommepueckux Ycrnoeuii MeroT cuny NckiounTenbHo Hawm Yenosus, a Takxke aeicTeutensHble «0Buwme ycnoeusa nocTaBku NpoayKumMm u

yCnyr Ang anekTpuyeckoil npombiwnesHoctuy (ZVEI) Bkniouana aononHuTenbHyto cratbio «P. I p npas cober .
Momumo 3Toro, CNEAyeT yuuThiBaTL CREAYIOWME NONOXEHUA:
— MMepen ycTaHOBKOI 11 BBOAOM B 3KCMAYaTaLWio CNefyeT NpounTaTh [aHHOE PYKOBOACTBO; AO/XHLI ObiTh YUTEHbI BCE NPUBELEHHbIE B HEM YKasaHuA!

Moakniouexne npubopa A0MXHO OCYWECTBAATLCA UCKIIUNTENBHO K HE30MacHD Manomy HanpAXeHuio 1 B 06ECTOUEHHOM COCTOAHIN
Bo nabexaHne nospexaeHuii v 0Tkasos (Hanpumep, BCNEACTBUE HABOAOK) CleayeT UCnoib30BaTh 3KPaHUPOBAHHYI0 NPOBOAKY, N3beraTb NapannenbHoi
npoknagku Tokoseaywunx NINHWG 1 yunTbiBaTh NpeanncaHna no SHEKTDDMEFHMTHDM COBMECTUMOCTHW.

[aHHblit npubop cneayet NPUMEHATb TOMBKO N0 NPAMOMY Ha3HAUEHWID, YUUTLIBAA NpK 3TOM cooTeeTcTeyiowme npeanucanua VDE (conaa Hemeukux
3NEKTPOTEXHNKOB), TpeBOBaHMA, AeiicTBYiOWME B Baleil cTpaHe, MHCTPYKUMW OPraHOB TEXHWYECKOTO HA[30Pa W MECTHbIX OPraHoB 3HEProcHabxeHus.
Hannexut npunepxusatbea TpeboBaHNii CTPOUTENbHLIX HOPM W NPaBUA, @ Takke TexHuku besonacHocTu u naberatb yrpos besonacHoctu nioboro poaa.

— Ml He Hecem 0TBETCTBEHHOCTY 3a yliepb 1 NoBPeXAeHNs, BOBHUKAIILINE BCIIEACTBUE HEMPABITIbHOTO NPUMEHEHNA HAWWX YCTPOIACTB

— Yuep6, Bo3HMKWWI BCREACTBUE HENPaBUIbHONW paboTel Npubopa, He NOANEXUT YCTPEHEHWID N0 rapaHTUW.

MoHTaX 1 BBOA B 3KCMYaTALUNI0 [OMKHbI OCYLIECTBAATLCA TOMLKO CNeunaniucTamm.

- ﬂEﬁCTEMTEﬂbeI WCKIYNTENbHO TEXHUYECKWNE AaHHbIE U YCNOBMA NOOKOYEHNA, NPUBEOEHHbIE B NOCTaBAAEMbIX C FIDI/IﬁDpEMVI PyKoBOACTBaX MO MOHTaXy u

akcnnyatauuu. OTKNOHEHNA OT NPEACTaBNEHHbIX B KATanore xapakTepucTvk AONOHUTENBHO HE YKa3biBAKOTCA, HECMOTPA Ha UX BOSMOXHOCTb B CUY
TEXHUUYECKOr0 NPOrpecca y NOCTOAHHOrO COBEPLEHCTBOBAHWNA Hallel NPOAYKLIAK.
— B cnyuae moaudukauum npubopos notpebutenem rapaHTuiiHbie 06A3aTeNbCTBA TEPAIOT CUy.

He paspewaetca ucnonb3osaHne npubopa B HENOCPEACTBEHHOV BAN30CTY OT MCTOUHMKOB Tenna (Hanpumep, PaanaTopoB OTONNEHUA) UMW CO3AaBaEMbIX
vMK TENsI0BbIX NOTOKOB; cneayeT B obazatensHom nopaake uaberats NonafaHna NPAMbIX COMHEUHbIX NYUeli UK TENNOBOMO N3NYYEHNA OT @HaN0rMUHbIX
VCTOYHMKOB (MOWHBIE OCBETUTENbHbBIE NPUBOPLI, ranorexHble uanyyarenn).

3kennyatauna Bbnnau obopynosaHns, He COOTBETCTBYIOWEr0 HOPMaM 3MEKTPOMArHUTHON coBmecTumocTu (EMV), MoxeT BanaTL Ha paboTy npubopos.

- Hennnycmmo ncnonb30BaHMe AaHHOro FIDI/IﬁDpE B KauecTtee ympnﬁcma KDHTDDﬂﬂ/HBﬁﬂDﬂEHMH, Cryxaulero ana 3awunTbl naei ot TpaBm u yrpossel anqa
300poBbA /KU3HW, @ TaKxXe B KaUecTBe aBapuiiHOro BbIKNIOYATENA YCTPOWNCTB 1 MaLWWH UK ANA aHAnorMyHblx 3agay obecneueHna besonacHocTu.

- pBBMprI KOPMyCOB 1 KOPNYCHbIX NPUHAANEXHOCTEN MOryT B ONPEAeNéHHbIX Npeaenax 0TN1YaTbCA 0T YKa3aHHbIX B JaHHOM PYKOBOACTBE.

— Namenenne AOKYMEHTauMn He 00onNycKaeTcA.

-B cnyvyae DEKJ'IEIME!L[VIVI NPUHUMAEKTCA NCKNIYUTENTBHO LESbHbIE I'IDVIGDDhI B DpVII'VlHEIJ'IbHU\;I ynakoBKe.

YKasaHusa no BBOAY B 3KCMyaTaLuio:
37107 npubop 6bin 0TKaNMBPOBAH, OTBLIOCTUPOBAH U NPOBEPEH B CTAHAAPTHbIX YCI0BUAX. BO BpEMA 3KCMyaTaLnv B APYrux yCi0BUAX PEKOMEHYETCA NPOBECTY

PYUHYI0 I0CTUPOBKY Ha MECTe B NepBblii Pa3 Npyu BBOAE B 3KCNJyaTaLuio 1 38TeM Ha PEeryNapHOil 0CHOBE.

Beon B akcnnyaTtauuio obAzaTeneH u BbINonHAETCA Tonbko cneunanuctamu! Mepen MoHTaX oM U BBOAOM B 3KcnyaTauuio
npounTaTth faHHOE PYKOBOACTBO; A0KHbI BbiTh yuTeHbl BCe np| B HEM YK !
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RHEASGARD® KHSSFV-Modbus S+S REGELTECHNIK

MaBzeichnung KL KHSSFV-Modbus
Dimensional drawing
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© Copyright by S+5 Regeltechnik GmbH

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung der S+S Regeltechnik GmbH.

Reprint in full or in parts requires permission from S+S Regeltechnik GmbH.

La reproduction des textes méme partielle est uniquement autorisée apres accord de la société S+S Regeltechnik GmbH.
Mepeneuatka, B TOM UUCNE B COKPALLEHHOM BUE, paspelaeTtca nuwb ¢ cornacua S+S Regeltechnik GmbH

Irrtimer und technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben entsprechen unserem Kenntnisstand bei Verdffentlichung. Sie dienen nur zur Information tber
unsere Produkte und deren Anwendungsmaglichkeiten, bieten jedoch keine Gewahr fiir bestimmte Produkteigenschaften. Da die Gerate unter verschiedensten
Bedingungen und Belastungen eingesetzt werden, die sich unserer Kontrolle entziehen, muss ihre spezifische Eignung vom jeweiligen K&ufer bzw. Anwender selbst
geprift werden. Bestehende Schutzrechte sind zu berticksichtigen. Einwandfreie Qualitét gewahrleisten wir im Rahmen unserer Allgemeinen Lieferbedingungen.

Subject to errors and technical changes. All statements and data herein represent our best knowledge at date of publication. They are only meant to inform about
our products and their application potential, but do not imply any warranty as to certain product characteristics. Since the devices are used under a wide range
of different conditions and loads beyond our contral, their particular suitability must be verified by each customer and/or end user themselves. Existing property
rights must be observed. We warrant the faultless quality of our products as stated in our General Terms and Conditions

Sous réserve d'erreurs et de modifications techniques. Toutes les informations correspondent a I'état de nos connaissances au moment de la publication. Elles
servent uniqguement a informer sur nos produits et leurs possibilités d'application, mais n'offrent aucune garantie pour certaines caractéristiques du produit. Etant
donné que les appareils sont soumis a des conditions et des sollicitations diverses qui sont hors de notre contréle, leur adéquation spécifique doit étre vérifiée
par I'acheteur ou l'utilisateur respectif. Tenir compte des droits de propriété existants. Nous garantissons une qualité parfaite dans le cadre de nos conditions
générales de livraison.

B03MOXHbI 0WMBKM 1 TEXHUUECKME NBMEHEHVA. BCe [aHHbIE CODTBETCTBYIOT HAWEMY YPOBHIO 3HaHWI Ha MOMEHT uanaHua. OHu npeacTasnawT coboil Hdopmaumo o
HaLWNX UBAENMAX U X BO3MOXHOCTAX NPUMEHEHNA, 0IHAKO OHI HE rapaHTUPYIOT HaNnuMe ONpeaeserHbX xapakTepucTyik. Mockonbky yCTPOACTBA NCMObL3YITCA NPy
CaMbiX Pa3/INUHbIX YCNIOBUAX U HArPY3KaX, KOTOPLIE Mbl HE MOXEM KOHTPO/INPOBATb, NOKYNATESb UMK N0/b30BATENb AOMKEH CaM NPOBEPUTL X NpurogHocTs. Cobnioaats
NeiicTBYIOLIME NPaBa Ha NPOMBILWNEHHYI coBCTBEHHOCTL. Mbi rapaHTupyem besynpeuHoe kauecTBo B pamkax Halnx «06wux ycnosuil nocTasku»
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OIIG) c ®
Busadresse, bindrcodiert 3

Bus address, binary coded

Adresse du bus, code binaire

Appecc WnHbI, ABOUYHBII S+4S REGELTECHNIK
1 VOERERED 51 QUEOUROD 101 UEOUQONA 151 OUQOEEOA 201 DOWRAEAO
2 FOERERAE 52 [QROBQOAM 102 UAADQOAE 152 OUQOAAER 202 [OOURAEAM
3 JEERERAD 53 [QROBAEAN 103 UEAAUQODA 153 OUQOAAEA 203 [OWQAEAD
4 VOUREDOAE 54 QUOOUAON 104 UEOUAUGE 154 OUQROOQOR 204 OOWROOQM
5 FAEREREA 55 QROBAEAN 105 HAADALQA 155 OUQOAA0OA 205 OOURAOQM
6 VEEREBAE 56 WUOOOQEE 106 WEOUAWOE 156 OWQOOAMEE 206 DOWDOOAM
7 HaEREnan 57 QROBOEAN 107 UEODALAA 157 OUQOAAERA 207 OOURAOAM
8 VAERERER 58 QROAANAM 108 HAAUAOGE 158 OUQAAADR 208 [AWAQEAM
9 FaEROuEn 59 QUEOOQOD 109 UEOUAONA 159 OUQROOAORA 209 OOWOQEQD
10 QUREBAER 60 QROBAOAM 110 HEAEAOAE 160 OUAHUAER 210 OOUBAEAM
11 QUEUDE0A 61 JROBOOA0 111 UEaUanne 161 OUAWUAEA 211 DOAWBAEAD
12 QUREBAER 62 QROBOonAM 112 UOOOQERE 162 OUOUEAOR 212 OOUBQOQE
13 QUEEBAEA 63 QROBAOAM 113 UOAOQERA 163 OUALUAOA 213 0OUBAORE
14 QUEUDEOA 64 UOURQEAM 114 UBOOQUEE 164 OUAQEAMER 214 0OUDAOAM
15 QUEEBAOA 65 QOURAEAM 115 UEAOQEAA 165 OUOQEAEA 215 [OOUBAEAM
16 QUROUEER 66 UOWDEEAW 116 UOOOQRONE 166 0UAUUAOR 216 0OWOOUAE
17 QUROUEEA 67 UOWRQEAD 117 UEOOQOQA 167 0OUOQEAORA 217 0OUBOERD
18 QUROUAER 68  HOURAOAE 118 UEAOQOAEE 168 OUAUALER 218 OOUBADAM
19 QURODEOA 69 UOWREERD 119 UBOOQODA 169 OUAUOAMEA 219 DOWBAMEAD
20 [QUEQORE 70 QOUAEAOHE 120 UAAOALAE 170 OUAUAQOR 220 OOEBAOQE
21 QRUEAORA 71 QOQAUALD 121 UOAOAMAA 171 OUAUEA0OA 221 OAUBARQE
22 [QoUOdoag 72 QOUOOQERE 122 UEOOAUEA 172 OUAUEAER 222 [OOUBAOAM
23 [QRUOQOAO 73  QOUQOQED 123 UEAOAUEAE 173 OUOUEAEAE 223 [OOUBAOAM
24 QUUOOURE 74 QOUAOQON 124 UEOOAOWE 174 0UAUEAOR 224 OOOWAUEQE
25 [QUAAERE 75 QOUQORODE 125 UAAOAOQRA 175 OUOEEAOA 225 [OOOQAERN
26  QRUEAEAM 76 QOUAOAME 126 UEAOAOOE 176 OUAOUAER 226 OAOQAEAM
27 HQUOOERO 77 QOUQOAMED 127 UEAOAOARA 177 OUAOQAEA 227 OOOQAEAD
28 [HRUEAORE 78 QOUAOAMOE 128 OUAUAHAE 178 OUAOUAER 228 [AOQAORM
29 QUUOooeo 79 QOUEOAOD 129 OUQUQUEA 179 0UAOUAOA 229 DOAOUAOQO
30 HRUEADAE 80 [OUALEAM 130 OUQUQEEE 180 OUAONAMER 230 OOOQAOAM
31 QRUEARAA0 81 UOWBLUAM 131 OUAUAEDA 181 OUAOUAME 231 OAOQAEAM
32 [URORAERE 82 [OWBLEAM 132 OUQURONE 182 OUAONAOR 232 OOORAEQE
33 [QRORAERA 83 [OUBAEAN 133 OUAERORA 183 OUAOUAMDA 233 [OOOQAERE
34 [QRORAUAE 84 [OWDUOQW 134 OUAUQOOE 184 OUAOOAMER 234 OOOROMEAM
35 [HRORAEAO0 85 [HOUALORM 135 [OUAEROAA 185 OUAOAQEA 235 [AORAEAD
36 HROUAORE 86 UOWBLOAM 136 OUAUALGE 186 OUAOAAOR 236 OOOQAOQM
37 QRORQORO 87 [LOUDLOAD 137 OUQUAUEA 187 O0UAOOAOR 237 0OOROOQO
38 HRORAOAM 88 HOWAANAM 138 OUAUALEE 188 OUAOAAER 238 [OOOWAOAM
39 QRONAOAn 89 UOWBOWAD 139 OUAUAUDA 189 0WAOOAMA 239 0OAODEOAO
40 [HRORAERE 90 QOUBOEAM 140 OUQEAOAE 190 OUAOAAOR 240 OOOAQEAE
41 QRORAERA 91 QOUBARAD 141 OUAUADRA 191 OUAOEADA 241 DAOBAEAM
42 [QROROEAE 92 [JOUDOOQM 142 OUAUAOOA 192 O0QUEAER 242 0OOOQEAM
43 QRORAEAOD 93 QOUBABAN 143 OUAEAOAA 193 O0QHUAEA 243 [OOOBAEAN
44 QRONOORE 94 UOUBOOAW 144 OUAOQUUE 194 00QUUAOR 244 DOOOQOQE
45 QRORAORO 95 QOUBOOAN 145 OUQOQEEA 195 O0QEEAOA 245 [OO0BQOQN
46 QRODAOAE 96 UOOQAEAE 146 OUAOQEAE 196 O0QUUAER 246 OOOBAOAM
47 QROROORO 97 UOORAERD 147 OUAOQUDA 197 OOQUEAMER 247 DOOOAOA0
48  HROOQERE 98 [HOORAEAM 148 OUAOQORE 198 O0QEEAMDR

49 QUOOQREHED 99 QOOUQUAD 149 OQUOUAND 199 OOQUEEAN

50 QUOOWRAOE 100 HOOERONA 150 OUQOQOOE 200 [OUQORAE
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